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Project | 프로젝트회의

아아아 아아

-   GOTO 기기 기기기 기기 기기 기기

-   기기기 기기기기 기기 기기기 , 기기기 기기기

-   기기기기기기 기기기 기기기 기기기 기기

아아

아아

- 기기기기 기기 기기 기기 : 기기기기 기기기 기

- 기기기기 : 기기기 + 기기기기 (기기 ) + 기기기기기 (기기기기 )

      1. 기기 기기 기기 기기 , 기기 기기

     2. 기기 기기 -> 기기기 기기 기기기 -> 기기 (기기기기기 ) 

- 기기 : 기 기기 기기 , 기 기기

      

-> 기기 기 , 기기기 기기 +기기기기기 기기기 기기기기 기기기기기

- 아아아아 ?
아아아 아아아아 아아아 아아 아아아아 , 아아아 아아 아아아
아아아아 아아



Project | 프로젝트회의

아아아 아아

Yaw + Pitch = 2 아아아 아아 아아

- 기기 기기기 기기기기 기기기기 2기기 기기기 기기기 기기기 기 기기 .

- 기기기 기 기 기기 기기 기기기 기기기기 기기기기 기기기 .

- 기 기기기기 기기기기 기기기 기기 기 기기기기 기기기기 , 기 기기 기기 기기 기기
기기 (15기 /hr )기 기기기기 기기 기기기 기기기 기 기기 .



Project | 프로젝트회의

아아아 아아

아아아  + 아아아



Project | 프로젝트회의

1단계

• 관련기초지식학습 / 개념검증

• 설계도도안확정및부품구비

2단계

• 부품수정

• 제어보드코딩

3단계

• 제작품테스트

• 차기프로젝트설계



Project | 프로젝트회의

아아 아아

- 기기기 기기기기 3D 기기기기기 기 , CCTV 기 기기 기기기 2기 기기기기 기기 기기기기
기기기 기기 , 기기기기 기 기기

- 기기 2기기 Yaw, Pitch 기기 기기기 기기기기 기기기  기기 기기 +기기 기기기기 기기
기기 기기 기기



Project | 프로젝트회의

아아 아아

1. 아아아

SolidWorks 아

- SolidWorks 기 기기기 3D 기기 기 3D 기기기  기기

- 아아 아아 아 아아아아 아아 아아 아아아 아아



Project | 프로젝트회의

아아 아아

2. 아아 아아 +아아아아
-아아 아아아 ?
기기기기기 기기 기기 (기기 )기 기기 기기기 '기기 '기 기기기기 기기 기기

-아아 아아 : 기 /기기 기기기 기기 기기기 기기기기기 기기 기기기기 '기 기기 (기 : 1.8기 )'기 기기기
기기

- 아아아아 : 기기기기 기 기기 기기기 기기 기기기 기기기 기 기기기 기기 /기기기기 기기



Project | 프로젝트회의

아아 아아

3. 아아아아 (아아아 )

-아아아아 ?
기기기 기기 기기기 기기기 (1/N 기 ) 기기 , 기기 기 기기기 기기 (N 기 )기기기 기기

<< 기기기 기기기 기기기 기기기 기기기 기기기

V=기기 기기 , K= 기기 기기 , N= 기기기 , R= 기기 기기
τ=기기 기기 , ω=기기 기기 (rad/s)



Project | 프로젝트회의

아아 아아

4. 아아 아아아아

ESP 32
아아아아 아아
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‘Ignoramus et ignorabimus’

아아아 아아아 아아 아아아
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